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보울피더

• 베어링캡을자동으로공급

• 직진피더버퍼공간확인

로딩유닛

• UNLOAD된팔레트를다시 LOAD

• 베어링캡이송

공정 1. 베어링캡로딩

+

+

APPENDIX공정 2. 내경가공

내경가공기

• 베어링캡의내경을가공

내경가공이송그리퍼

• 베어링캡을지그에이송

+

+

푸싱유닛

• 보울피더에서공급된베어링캡을그리퍼

작업영역으로이송

• 적외선센서로베어링캡도착감지

+



외경가공기

• 베어링캡외경을가공

외경가공지그

• 베어링캡을고정및회전

• 회전수(rpm) 확인

외경가공이송기

• 베어링캡을외경가공기로이송

공정 3. 외경가공

+

+

+

APPENDIX공정 4. 씰부착

UV경화기

• UV로접착액을경화
+

디스펜서

• 접착액을분사
+

클리닝유닛

• 디스펜서의잔여접착액제거

• 클리닝유닛의전후진감지

+



케이스팔레트

• 가공전케이스를적재

케이스가공기

• 케이스의높이가공

케이스로딩그리퍼

• 케이스를가공기로이송

• 가공완료된케이스를팔레트로이송

공정 5. 케이스로딩

+

+

+

APPENDIX공정 6. 베어링조립

베어링카트리지

• 베어링을자동으로공급

• 베어링공급여부를감지

+

베어링조립기

• 베어링캡상부와베어링을조립

+

베어링및베어링캡그리퍼

• 베어링캡을베어링조립기에이송

• 카트리지에서공급된베어링을조립기에이송

+



공정 7. 조립 ∙ 검사 ∙ 마킹 APPENDIX
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Smart Factory Laboratory
- Factories of the Future

최종조립유닛

• 베어링캡상부와하부, 케이스를

최종조립

+

레이저마커

• 케이스에품명을레이저로마킹

+

이송로봇

• 각파트를해당공정위치로이송및고정

• 팔레트를 UNLOADING 컨베이어로이송

+

비전검사기

• 최종조립품을검사
+
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