
정원일 김보배 박종일 김혜림 오하영 백수정



STEP1. 3D Modeling

STEP2. Rapid Control Prototyping
Fast reconfiguration and control logic design

SCARA 로봇 End Effector 및 분해도

Smart Assembly Work Cell 

+

+

Wrench Type

Gripper Type
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• 트렌드에 맞는 제품을 적시 생산 가능

• 개인화 생산 시스템

• 다양한 제품에 따른 민첩한 공정 변화

• 16종 Sub-Assemblies(4종 모터, 4종 하우징) 조립가능

• 빠른 Work Cell Reconfiguration

• Modular API를 통한 Machine to Machine Synchronization

• Cell Level Simulation

• 가상환경 로직 검증

• 빠르고 유연한 공정 재설계

• 설계, 제어, 검증 동시 가능

소비자들의 다양한 요구에 빠르게 대응

신속한 제어로직 설계 및 검증

확장 가능한 공장
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제어모델

• 중력, 마찰력등다양한물성적용

• 간편한조작

• 속도, 가속도제어변경가능

• 모듈형설계로확장이용이

• 제어와동시에유지/보수가능

제어순서

• 조립할모터와하우징의종류입력

• SRM(Storage and Retrieval Machine)이 X, Y 축을

따라입출고구역으로이동

• 셔틀이부품을회수

• 컨베이어에안착

STEP3. ASRS CONTROL
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SCARA CONTROL 

• 두개의회전축과한개의직선축, Gripper를

동시에제어

• 부품에따른유연한제어가능

• SCARA Robot Inverse Kinematics를활용한 4축

구동제어

• 가속도법칙을적용한안정적인이동

• 좌표공간동시제어를통한신속한이동

• 제품의종류에따른유동적인제어가능

• 원형모터를이용한 Servo Gripper Effector제어

• Wrist Servo축과 Finger Servo축을동시제어

• Trigonometric function을활용한공학적모델

• SCARA Robot Inverse Kinematics에서 Y축을 0으

로고정한수식을적용

구동 축 제어

제어모델

Gripper 제어

6 7



Front Panel Window

• 제어 User Interface

• 입력변수설정

• 제어실행및중지

• 작업별진행상황파악

Project Window

• LabviewTM와 SolidworksTM의연동

• 어셈블리모델과모델의축정보로구성

• 모델과축의속성변경

• 시뮬레이션시작

Simulation Window

• 모델수정

• 접촉및물성추가

• 센서및액추에이터추가

• 모션해석

Block Diagram

• 제어로직설계

STEP4. CONTROL SIMULATION

+
+

+ +

APPENDIX
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스마트조립 워크셀 기구 및
제어로직 동시 신속설계
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